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หนวยท่ี  5 
การควบคุมเต็มคลื่นโดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง 
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ก)  วงจรควบคุมเต็มคลื่นโดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด ค.ต.ท. 



อ.บุญชวย  เจรญิผล   มหาวิทยาลัยเทคนิคกรุงเทพ 2

ωtπ 2π 3π 4π0

ωt0

ωt0

ωt0 α

ωtα

iL

VzyVxy

Vxy

VSCR1
Vxz

0

VG1

VG2

(α)

(α)VLiL

VS

 
ข)  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด ค.ต.ท.  SCR1  และกระแสโหลด 

รูปท่ี 5.1  การควบคุมเต็มคลื่นดวยวงจรคอนเวอรเตอร โดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด 
ค.ต.ท 
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ก)  วงจรควบคุมเต็มคลื่นโดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด  RL 
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ข)  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด  RL  และกระแสโหลดไมตอเนือ่ง 
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ค) รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด RL  และกระแสโหลดตอเนื่อง 
รูปท่ี  5.2  การควบคุมเตม็คลื่นดวยวงจรคอนเวอรเตอร  โดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด  

RL 
5.3  โหลดชนิดเหนี่ยวนํามีไดโอด fly-wheel  ครอมโหลด 
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 ก)   วงจรควบคุมเต็มคลื่นโดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด RL  มีไดโอด  fly-
wheel   
        ครอมโหลด 
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ข)  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด  RL  และกระแสโหลด  เมื่อมีไดโอด  fly-wheel  ครอม

โหลด 
รูปท่ี 5.3  การควบคุมเต็มคลื่นดวยวงจรคอนเวอรเตอร  โดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง  โหลด  
RL     ไดโอด  fly-wheel  ครอมโหลด 
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 รูปท่ี 5.4  วงจรควบคุมเตม็คลื่นโดยใชหมอแปลงแทป็กลาง โหลดเปนความตานทาน 
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รูปท่ี 5.5  รูปคลื่นแรงดันครอมโหลด R และSCR1 ที่มุม α   = 60° ที่ไดจากการทดลอง 
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รูปท่ี 5.8  วงจรควบคุมเตม็คลื่นโดยใชหมอแปลงแทป็กลาง โหลดชนิดเหนี่ยวนํา RL 
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รูปท่ี 5.12  วงจรควบคุมเต็มคลื่นโดยใชหมอแปลงแท็ปกลาง โหลดชนิดเหนีย่วนํา 

RL 
                    มีไดโอด fly-wheel ตอครอมโหลด 
 

 


